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 Compétences visées  

Un des objectifs de l'enseignement de SNT est de développer et de coder des scripts PYTHON afin d'apporter une réponse à 

une problématique précise. A travers le thème " informatique embarquée et objets connectés", nous pouvons notamment 

travailler les compétences suivantes dans l'activité proposée : 

• Coder des scripts simples d’acquisition de données. 

• Gérer des entrées/sorties à travers les ports utilisés par le système. 

• Écrire et développer des algorithmes pour résoudre une problématique. 

• Identifier des algorithmes de contrôle des comportements physiques à travers les données des capteurs. 

 

 Situation déclenchante  

 

                                                                                              

 

 

 

 

                

Aujourd'hui, la technologie permet de contrôler des objets à travers les données de capteurs. Par exemple l'éclairage ou la 

régulation de la température d'une pièce peuvent se faire de manière automatique. 

 
 

 Problématique  

Comment concevoir une solution technologique pour déclencher le fonctionnement d'un ventilateur ou 

l'ouverture d'une fenêtre si la température d'une pièce est trop élevée en présence d'une personne ? 
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 Matériel nécessaire       

 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 Déroulement possible du projet      
 

Travail de groupe possible. Chaque groupe disposera du matériel ci-dessus et devra concevoir une réponse à la problématique 

sous forme d'une maquette munie d'une documentation qui explique les scripts pilotant la maquette. A la fin du projet, les 

groupes pourront voter pour élire la production qui répond le mieux à la problématique. 

 

La maquette devra répondre aux critères suivants : 

 

Critère 1 : Faire fonctionner un capteur de température et afficher la température sur la calculatrice. 

 

Critère 2 : Faire fonctionner un capteur magnétique qui détermine si le pôle sud d'un champ magnétique est proche du capteur. 

Il affichera si l'aimant est présent ou non. 

 

Critère 3 : Faire fonctionner un servomoteur  pendant 1  seconde dans un sens puis 1 seconde dans le sens inverse. 

 

Critère 4 : Faire fonctionner un servomoteur en fonction du capteur de température et en fonction du capteur de champ 

magnétique (par exemple si la température est trop élevée et si l'aimant est présent). 

. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

      

 

 Calculatrice TI-83 Premium CE 

 Câble (calculatrice/Hub) 

 TI-Innovator Hub 

 Câble (3) 

 Capteur de température  

 Batterie externe 

 Servomoteur 

 Câble de batterie 
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 Proposition de résolution      
Critère 1 : Faire fonctionner un capteur de température et afficher la 

température sur la calculatrice. 

• Bibliothèques nécessaires (voir importation de bibliothèques ci-après). 

 

 

•  L'instruction  a=temperature("IN 1") permet d'associer la variable a au 

capteur de température branché sur le port 1 du hub. 

• L'instruction disp_clr( )  permet d'effacer l'écran de la calculatrice. 

• L'instruction b=a.mesurement( )  permet de lire la valeur du capteur de 

température et de stocker  cette valeur dans la variable b. 

• L'instruction Disp_at(3,T,"left") permet l'affichage de la variable T à la 

ligne 3 et à gauche sur l'écran de la calculatrice. Pour rappel, il y a 8 lignes 

et 16 colonnes sur l'écran. 

• L'instruction sleep (0.5) permet de temporiser la boucle. 

 

Critère 2 : Faire fonctionner un capteur magnétique qui détermine si le pôle 

sud d'un champ magnétique est proche du capteur. Il affichera si l'aimant est 

présent ou non.  

 

• Bibliothèque nécessaire (voir importation de bibliothèques ci-après). 

 

• Il faudra être vigilant sur le sens de l'aimant ! 

• L'instruction c=magnetic("IN 3") permet d'associer la variable c au 

capteur magnétique branché sur le port 3 du hub. 

• L'instruction d=c.mesurement( )  permet de lire la valeur du capteur 

magnétique et de stocker  cette valeur dans la variable d. 
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Critère 3 : Faire fonctionner un servomoteur . 

 

• Bibliothèque nécessaire (voir importation de bibliothèques ci-après).  

 

• L'instruction e.set_cw(20,1)  permet de faire tourner le moteur dans un 

sens avec une vitesse égale à 20 pendant 1s. La vitesse peut varier entre 

0 et 100.  La commande ccw fait tourner le moteur dans le sens inverse. 

• Attention : une alimentation externe est indispensable pour faire  

fonctionner le servomoteur. 

 

 

 

Critère 4 : Faire fonctionner un servomoteur en fonction du capteur de 

température et en fonction du capteur de champ magnétique (par exemple si la 

température est trop élevée et si l'aimant est présent). 

 

Regrouper les scripts précédents en un seul script. 

 

 Importation des bibliothèques   

• Lors de la création du script, sélectionner la rubrique Types, puis Projet STEM Hub. Cela permettra de charger 

automatiquement les deux bibliothèques suivantes : time et  ti_systeme. 
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• Une fois le nouveau script créé, pour importer la bibliothèque Temperature appuyer sur la touche f(x), sélectionner la 

rubrique Modul, puis suivre les copies d'écran suivantes :   

 

       
 

 

 Pour utiliser la bibliothèque Temperature importée, appuyer sur la touche 

f(x), sélectionner la rubrique Modul, puis sélectionner 8 : Temperature… 

 
 

 Au fur et à mesure que les bibliothèques sont importées, elles s’ajoutent aux 

bibliothèques déjà présentes (math, random, …etc.) et permettent d’accéder aux 

instructions qu’elles contiennent. 

 

 

 

 

 Pour importer la bibliothèque Magnetic appuyer sur la touche f(x), 

sélectionner la rubrique Modul, puis suivre les copies d'écran suivantes :  
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 Pour utiliser la bibliothèque Magnetic importée, appuyer sur la touche f(x , 

sélectionner la rubrique Modul, puis sélectionner 9 : Magnetic… 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 Pour importer la bibliothèque Continous Servo appuyer sur la touche f(x), sélectionner la rubrique Modul puis suivre les 

copies d'écran suivantes : 

 

         
 

 Pour utiliser la bibliothèque Continuous importée, appuyer sur la touche f(x) , 

sélectionner la rubrique Modul puis sélectionner 0 : Continuous Servo… 

 

 

 

 

Remarque : le nombre, l'ordre et la numérotation des modules dans ce menu dépend 

évidemment du nombre de modules importés et de l'ordre dans lequel ils ont été 

importés. 
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